


阀门定位器带反馈模块调试说明
YT-1000-PTM-L系列电气阀门定位器反馈部分调整说明
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防爆等级标注方法中国国家防爆 CNEX 认证,

MODEL NUMBER
EXPLOSION PROOF
INPUT SIGNAL
AMBIENT TEMP
SUPPLY PRESSURE
SERIAL NUMBER

YT-1000
Ex dm II BT5
4 ~  20  mA DC
- 20  ~ 70

。
C

1.4 ~ 7kgf/cm2

:
:
:
:
:
:

E P POSITIONER
MODEL NUMBER
EXPLOSION PROOF
INPUT SIGNAL
AMBIENT TEMP
SUPPLY PRESSURE
SERIAL NUMBER

YT-1000
Ex dm II CT6
4 ~  20  mA DC
- 20  ~ 70

。
C

1.4 ~ 7kgf/cm2

:
:
:
:
:
:

E P POSITIONER
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(12页第(7)项内容)

(13页第(8)项内容)
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阀门定位器带反馈模块调试说明

反馈模块示意图
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4-20mA 接口

20-4mA 接口

DC24V

SPAN 调节满度

ZERO 调节零位

反馈模块调试方法：

　　一、在反馈模块接线端接上DC24V稳压电源，连接区分正负。

　　二、确保定位器12mA时电位器的阻值处于一半位置（约5K）。

　　三、将信号开至4mA，观察反馈电流大小，匀速调节ZERO位置旋钮，使反馈

电流接近为4mA，左旋为减小电流，右旋为增大电流。

　　四、将信号开至20mA，观察反馈电流大小，匀速调节SPAN位置旋钮，使反馈

电流接近为20mA，左旋为减小电流，右旋为增大电流。

　　五、往复调节模块零位和满度，使定位器输入信号4mA和20mA时，反馈电流

均接近于相应数值，调节完成。

　　六、如需使用20-4mA，只需把电位器连接线接于对应接口。
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按键说明：

＋：增加键  －：降低键    ：确定键

接线图:

YT-1000-PTM-L 系列电气阀门定位器
反馈部分调整说明

　　YT-1000-PTM-L 系列电气阀门定位器为我厂引进国外先进技术，并采用进

口元件研制而成。该系列定位器除原有阀门定位器功能外，另有阀门位置信号反

馈功能、阀门开度 LCD 现场显示功能。

反馈部分结构简图：

技术参数：

YT-1000L-PTM-L YT-1000R-PTM-L

工作电源

有效负载

精    度

防护等级

工作电流

使用温度

显示精度

防爆等级

DC 24v  ±15%

最大  350Ω

优于  0.5％

IP 65

最大  35mA

-10～60  ℃

0.1％

上盖

PCB

本体

接线盒盖

+

-
DC 24v 输入: 4~20mA

PTM EP

mA

-

+

＋ 　 －
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反馈信号调整：

调整反馈信号以前，需先调整好定位器，并正确连接DC24v 反馈用电源。

序号 　操作按键                 说明                        LCD 显示 

1

2

3

4

5

6

-

　　如需要在给定信号 4mA 的位置返回 20mA 反馈信号，可在第一步时给定定位器输入信

号为 20mA，然后每步调整时按 20mA－16mA－12mA－8mA－4mA 依次递减定位器的输入

信号。

图 1：

图 2：

图 3：

图 4：

图 5：

图 6：

图 7：

图 8：

图 9：

图 10：

图 11：

↓

↓

↓

SETUP

C 1        4.0

C 2         8.0

C 3        12.0

C 4       16.0

C 5       20.0

C 3       1 2.1

C 3       1 1.9

100%

注意：反馈信号电流在出厂时已经过整定，误差不会超过 0.5mA。

 ：确定键

 ：确定键

 ：确定键

 ：确定键

 ：确定键

 ：确定键

+：增加键

-：降低键

   给定定位器输入信号为 4mA。

   按住“确定键”。 

   当 LCD 显示为图 3 时，放开按键，系统

进入调试状态。 

    按一下“确定键”。

          当 LCD 显示由图 4 变为图 5 时，

即表示  4mA  位置调整完毕，系统自动进入

8mA 位置调整等待状态。 

   给定定位器输入信号为 8mA。

    等待定位器稳定后，按一下“确定键”。 

     当 LCD 显示变为图 6 时，即表示 8mA

位置调整完毕，系统自动进入 12mA 位置调

整等待状态。 

   给定定位器输入信号为 12mA。

    等待定位器稳定后，按一下“确定键”。 

     当 LCD 显示变为图 7 时，即表示 12mA

位置调整完毕，系统自动进入 16mA 位置调

整等待状态。 

   给定定位器输入信号为 16mA。

    等待定位器稳定后，按一下“确定键”。 

     当 LCD 显示变为图 8 时，即表示 16mA

位置调整完毕，系统自动进入 20mA 位置调

整等待状态。 

   给定定位器输入信号为 20mA。

    等待定位器稳定后，按一下“确定键”。 

     当 LCD 显示变为图 9 时，即表示 20mA

位置调整完毕，系统进入正常工作状态。 

   当调整反馈信号时，如遇到系统返回的电

流信号偏差超出可接受范围，可按“增加键”

或“降低键”来提高或降低输出电流，使反

馈信号达到允许值。 



- 30 -

 

可观察到电流变化。

if it is serially joined to an ammeter or current sensors, current 
changes can be observed.

supply is recommended. 

模块反馈信号偏差超出允许范围，可参照下面的“调试方法”进行调整。

methods" to adjust.

As shown, EP is the posiotioner command input port for the 4 ~ 20mA instruction 
signal. PTM should be connected to 24V stabilized DC power supply, 

PTM 端必须接直流稳压电源，严禁使用未经整流稳压的电源。注意事项：

推荐使用直流 24V 开关稳压电源。

Caution:  PTM must be connected to DC stabilized power supply, any power 
without regulator or rectifier is prohibited. DC 24V switching power 

 如图所示，EP 端为定位器指令输入端，用于输入 4～20mA 的指令信号。

PTM 端接直流 24V 稳压电源，如串接电流表或电流传感器，

Input signal 4~20MA                                  Power：24vDC 

二、使模块正常工作(Make module normal work)
当电气连接完成后，模块默认进入正常工作状态。如由于运输等原因

work normally. If deviation of modules feedback signal, due to transport or 
other reasons, is beyond the allowable range, refer to the following "debugging 

三、调试方法(debugging method) 

When the electrical connection is completed, the modules automatically 

一、  电气连接（Electrical connections）

反馈信号调试说明书



电流。

respectively, and serially connect an ammeter (or multimeter DC 100mA current 

完好，以便尽快完成智能模块的调试。

意一个数值。

4mA to 20mA or so between about any number.

按住如上图所示最右边一个按键不放，待模块上的指示灯亮起，然后放

开该按键，指示灯闪烁即表示模块已进入调试状态。

“－”键调整电流，使电流值符合要求。

that the module has entered debugging state. 
Observe ammeter readings: At this point current meter reading should be 

the requirements. 

Feedback signal 4mA (0%) position adjustment 

所示最右边的按键。

％）的位置的确认。

then click on the rightmost button shown above. 
Observed meter readings: If meter readings jump from 4mA 8mA or so, it 

means the need for feedback 4mA signal (i.e., 0%) have been confirmed. The 
module is waiting for the confirmation of feedback 8mA signal (25%)。

Feedback signal 8mA (25%) position adjustment 

1． 电气连接（Electrical connections）
分别在 EP 端和 PTM 端连接好 4～20mA 输入信号和 24V 直流稳压电源，

并串接好电流表（或万用表直流 100mA 电流档）以便观察 PTM 端反馈信号

Connect 4 ~ 20mA input signal and 24V DC power supply to EP and PTM 

file) in order to observe PTM-side current feedback signal. 
注意事项：尽量不要直接连接 DCS 系统调试，除非能确保 DCS 系统是绝对

Caution: In order to expedite the intelligent module debugging. Try not to directly 
connect to the DCS system for debugging unless the system is safe.

观察电流表读数：此时电流表读数应为 4mA 左右至 20mA 左右之间任

Observe ammeter reading: At this point current meter reading should be 

2． 使模块进入调试状态(Making the Module enter debug state) 

观察电流表读数：此时电流表读数应为 4mA，如有偏差，可按“＋”或

Press the rightmost button as shown above until the indicator lights of the 
module are on, and then release the button,  the indicator light flashes, meaning 

4mA, if there is any deviation, press "+" or "-"button to adjust the current to meet 

3．反馈信号 4mA（0%）位置调整

调整 EP 端输入信号大小，使阀门处于需要反馈 4mA 信号（即 0％）的

位置。按“＋”或“－”键调整电流，使电流值符合要求，然后按一下上图

观察电流表读数：如电流表读数从 4mA 跳至 8mA 左右，即表示需要反

馈 4mA 信号（即 0％）的位置已确认完毕。模块等待反馈 8mA 信号（即 25

Adjust the EP-ended input signal to make the valve in need of feedback 4mA 
signal (i.e., 0%). Press "+" or "-" to adjust the current  to meet the requirements, 

4．反馈信号 8mA（25%）位置调整
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所示最右边的按键。

then click on the rightmost button shown above. 

module is waiting for the confirmation of feedback 16mA signal (50%)

Feedback signal 12mA (50%) position adjustment 

下上图所示最右边的按键。

Feedback signal 16mA (75%) position adjustment 

下上图所示最右边的按键。

Feedback signal 20mA (100%) position adjustment 

调整 EP 端输入信号大小，使阀门处于需要反馈 8mA 信号（即 25％）的

位置。按“＋”或“－”键调整电流，使电流值符合要求，然后按一下上图

观察电流表读数：如电流表读数从 8mA 跳至 12mA 左右，即表示需要反

馈 8mA 信号（即 25％）的位置已确认完毕。模块等待反馈 12mA 信号（即

50％）的位置的确认。

Adjust the EP-ended input signal to make the valve in need of feedback 8mA 
signal (i.e., 25%). Press "+" or "-" to adjust the current to meet the requirements, 

Observed meter readings: If meter readings jump from 8mA 12mA or so, it 
means the need for feedback 8mA signal (i.e., 25%) have been confirmed. The 

5．反馈信号 12mA（50%）位置调整

调整 EP 端输入信号大小，使阀门处于需要反馈 12mA 信号（即 50％）

的位置。按“＋”或“－”键点动调整电流，使电流值符合要求，然后按一

观察电流表读数：如电流表读数从 12mA 跳至 16mA 左右，即表示需要

反馈 12mA 信号（即 50％）的位置已确认完毕。模块等待反馈 16mA 信号（即

75％）的位置的确认。

Adjust the EP-ended input signal to make the valve in need of feedback 
12mA signal (i.e., 50%). Press "+" or "-" to adjust the current to meet the 
requirements, then click on the rightmost button shown above. 

Observed meter readings: If meter readings jump from 12mA 16mA or so, it 
means the need for feedback 12mA signal (i.e., 50%) have been confirmed. The 
module is waiting for the confirmation of feedback 16mA signal (75%)。
6．反馈信号 16mA（75%）位置调整

调整 EP 端输入信号大小，使阀门处于需要反馈 16mA 信号（即 75％）

的位置。按“＋”或“－”键点动调整电流，使电流值符合要求，然后按一

观察电流表读数：如电流表读数从 16mA 跳至 20mA 左右，即表示需要

反馈 16mA 信号（即 75％）的位置已确认完毕。模块等待反馈 20mA 信号（即

100％）的位置的确认。

Adjust the EP-ended input signal to make the valve in need of feedback 
16mA signal (i.e., 75%). Press "+" or "-" to adjust the current to meet the 
requirements, then click on the rightmost button shown above. 

Observed meter readings: If meter readings jump from 12mA 16mA or so, it 
means the need for feedback 16mA signal (i.e., 75%) have been confirmed. The 
module is waiting for the confirmation of feedback 20mA signal (75%)。
7．反馈信号 20mA（100%）位置调整

调整 EP 端输入信号大小，使阀门处于需要反馈 20mA 信号（即 100％）

的位置。按“＋”或“－”键点动调整电流，使电流值符合要求，然后按一
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4 

下上图所示最右边的按键。

several times. 

输入信号的大小，即可在电流表上观察到读数按要求变化。

the ammeter reading 

Debugging cautions: 

signal to be4mA at the debugging state. 

8mA→12mA→16mA→20mA 或者 20mA→16mA→12mA→8mA→4mA。 

四、主要参数

The main parameters 

观察电流表读数： 此时电流表读数先减小，待读数稳定时又回复至

20mA。同时可看到模块上指示灯闪烁数下。

Adjust the EP-ended input signal to make the valve in need of feedback 
20mA signal (i.e., 100%). Press "+" or "-" to adjust the current to meet the 
requirements, then click on the rightmost button shown above. 

Observed meter readings: At this time reading ammeter first decrease，When data 

Settle On and back to 20mA。At the same time then light on the module Flashing 

8．退出调试状态，转入正常工作状态

Exit debugging state and enter the normal working condition 
当完成第 6 步后，模块已自动转入正常工作状态。此时任意调整 EP 端

After step 6, the module is automatically transferred to normal operation. At 
this point, adjust the EP input signal, and any required change can be observed on 

调试注意事项：

进入调试模式后模块默认首先等待确认需要反馈信号为 4mA（0％）的

位置。如需在定位器输入信号为 20mA 的位置使模块反馈信号为 4mA，可在

调试时模块等待确认反馈信号为 4mA 位置时，调整 EP 输入信号为 20mA。

After entering debugging mode, the module first wait for the default need for 
the feedback signal at 4mA (0%) position. For 4mA input signals at the location of 
20mA, adjust EP input signal as 20mA when the module is waiting for feedback 

调试时模块反馈电流只可依次递增。因此，整个调试过程阀门运动方向

必须一致，即在调试时定位器输入信号（即 EP 端输入信号）必须是 4mA→

When debugging, the module feedback current can only be in ascending 
order. Therefore, the direction of valve movement during the whole process must 
be consistent, that is, the positioner input signal during the debugging process (ie, 
EP input signal) must be 4mA → 8mA → 12mA → 16mA → 20mA or 20mA →
16mA → 12mA → 8mA → 4mA. 

工作电源

Work Power

输出信号

Output Signal 
外型尺寸

Dimensions 

测量距离

工作电流

Operating 
Current 

环境湿度

Humidity 
防护

Protections

使用寿命

DC 4~20mA  (20~4mA) 

20~800 mm 

DC  ＋24 V  ± 15% 

Φ53.5 mm 

< 35mA 

防水、防尘、防油

Protection from water, dust and ail 

10~80%(无结霜 No Frost) 

≥10 万次（动作次数）
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Distance for 
Measuring 

精度

Accuracy 

工作温度

Working Temperature 

负载能力

Payload 

Lifespan 

重量

Weight 
储存温度

Storage 
Temperatur

e 

传感器

Sensor 

≤0.5％

－10~60 C 

Max. 750Ω

-20~85 C 

5~10KΩ

≥100thousand times 
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